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Magi Adele

06/2024 — Ongoing

Laboratorio di Modellazione Meccanica (MDM Lab)

Universita degli Studi di Firenze (UniFl), Dip. di Ingegneria Industriale
Full-time, Ibrido

Assegno di ricerca dal titolo “Tecniche di controllo navigazione e mapping
per veicoli autonomi subacquei”’. Responsabile scientifico: Dott. Alessandro
Ridolfi.

Durante questo periodo ho lavorato con Filippo AUV, un robot sottomarino,
costantemente aggiornato nei sensori e nellintelligenza di bordo, in
particolare mi sono occupata di elaborazione di immagini per la ricostruzione
3D del fondale marino tramite 'uso di ROS, OpenCV e C++.

11/2023 - 06/2024

MDM Lab,

UniFl, Dip. di Ingegneria Industriale
Full-time, lbrido

Assegno di ricerca dal titolo “Tecniche di Intelligenza Artificiale per la
Robotica Marina”. Responsabile scientifico: Dott. Alessandro Ridolfi.

Addestramento di reti neurali per la segmentazione e l'elaborazione di
immagini subacquee tramite Python.
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06/2022 — 09/2022

Quest Global per Ferrari S.p.A., Maranello (MO)
Automotive, Azienda di consulenza

Full-time, Ibrido

Ingegnere Robotico per Ferrari S.p.a.

Validazione di sistemi automotive e dell'infotainment, tramite progettazione
ed attuazione di test case ed attrezzature automatiche di test; tramite Smart
Robotics principles in Automotive e Raspberry Pi, ROS , Ubuntu, Python ,
C++.

09/2019 — 12/2021

Firenze Race Team (FRT)

Automotive, Team di Formula SAE dell’'Universita di Firenze
Part-time, Ibrido

Ingegnere Elettronico e dell’Automazione per il reparto di Elettronica e di
guida Autonoma.

Membro di un team multidisciplinare con il fine di progettare, produrre ed
integrare sistemi ed algoritmi per la guida autonoma di un veicolo F-SAE
driverless.

Sviluppo di un modello dinamico per un'auto da corsa F-SAE driverless
utilizzando CarRealTime, MATLAB e Simulink. Validazione del sistema e
risoluzione dei problemi, assicurando la conformita agli standard tecnici e ai
regolamenti F-SAE.

09/2021 — 07/2023
Japan European Master in Advanced Robotics (JEMARO)

Warsaw University of Technology (public higher education institution) & Keio
University (private higher education institution)

Modellazione matematica, progettazione e programmazione di sistemi di
controllo, progettazione meccanica ed interfacce uomo-macchina,
intelligenza artificiale ed elaborazione dei segnali. Processi biologici, biologia
cellulare e applicazioni biotecnologiche, processi di coltura cellulare per
scopi di ricerca e industriali.

Per la mia tesi magistrale, ho applicato tecnologie di attuazione basate su
vibrazioni ultrasoniche e fluidi funzionali per contribuire allinnovazione nel
campo dell'ingegneria cellulare. Nello specifico, ho collaborato con I'azienda
giapponese Canon, per la progettazione e realizzazione di un sistema semi
asciutto di trasmissione delle onde ultrasoniche per ottimizzare e
automatizzare la fase di distaccamento cellulare, nel processo di coltivazione
cellulare invitro. Al termine di tale processo di ricerca ho ottenuto il brevetto
giapponese del sistema sviluppato.

Erasmus Mundus Joint Master Degree, double Degree Master program in
Robotic Engineering. Equivalente ad una laurea italiana in LM-32, Computer
system engineering, (Vedi linee guida CIMEA)

Master degree — level 7 EQ, Risultato: 110/100 con lode.
Bologna Process: second-cycle qualification.

La laurea Magistrale conseguita consente agli studenti di avviare un
programma di dottorato

09/2018 — 10/2021
Universita degli Studi di Firenze

Programmazione di controllori (Python, Matlab e C); Simulazione e sviluppo
di circuiti (Simulink, LabVIEW, NI Multisim); Elementi di robotica e circuiti
optoelettronici.

Per la mia tesi triennale, ho sviluppato un modello dinamico di un veicolo di
Formula SAE, in collaborazione con il FRT, utilizzando CarRealTime, Matlab
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and Symulink.

Dott. In Ingegneria Elettronica e delle Telecomunicazioni, Curriculum:

Automazione

09/2012 — 06/2017
Liceo scientifico G. Marconi, Empoli (FI)
Matematica, scienze di base, fisica, biologia, chimica, inglese

Diploma di maturita scientifica

Sono un ingegnere appassionato di tecnologia e scienze naturali, con forte
determinazione ed intraprendenza, capacita di apprendere rapidamente e
comunicare efficacemente in contesti internazionali. Sono flessibile e
predisposta ad adattarmi a realta nuove e dinamiche. Ho ottime capacita di
problem solving, team working, comunicazione e gestione dello stress.

Italiano

Inglese Giapponese Polacco
Eccellente Base Base
Eccellente Base Base
Eccellente Base Base

Durante il mio intero ciclo di studi e la mia laurea magistrale con il
programma JEMARO, ho sviluppato forti capacita di comunicazione e team
work, lavorando in contesti multidisciplinari e multiculturali.

Dispongo inoltre di ottime capacita di esposizione, maturate nelle varie
esposizioni del miei lavori, come I'esposizione della mia tesi magistrale alla
conferenza “EMBC” tenutasi a Luglio 2023 a Sydney.

Coordinamento e amministrazione di persone e progetti, durante ['ultimo
anno di magistrale e nel laboratorio di Ingegneria Meccanica, all'interno del
quale ho svolto la tesi di laurea Magistrale.

Coordinamento del progetto di tirocinio per conto dellazienda Ferrari ed
allinterno del Firenze Race Team.

C, C++, Python, Matlab, Simulink, Labview, GitHub. Sistemi operativi:
macOS, Ubuntu, Linux, Unix.

Suit Microsoft Office (Excel, Word, PowerPoint, One Note) CAD: AutoCAD,
Creo, TinkerCAD, Solidworks

Patente di Guida B

“Enzyme- free and semi-dry detachment of adherent cells using ultrasonic
waves “ presentato alla seguente congferenza:

Conference of the IEEE Engineering in medicine and Biology Society, 24-27
Luglio 2023, Sydney



