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INFORMAZIONI PERSONALI

Nome

Indirizzo

Telefono

Fax

E-mail

Nazionalità

Data di nascita

ESPERIENZA LAVORATIVA

• Date (da – a)
• Nome e indirizzo del datore di

lavoro
• Tipo di azienda o settore

• Tipo di impiego
• Principali mansioni e responsabilità

FALORNI MARTINO

VIA DEL GELSOMINO 74, 50125, FIRENZE

+39 333 44 33 56

 m  artino.falorni@gmail.com 

italiana

09 SETTEMBRE 1999

 GENNAIO 2022 – IN CORSO

InsideTech s.r.l.
Ponte Vecchio, 2, 50125 Firenze - Italy
Automazione Industriale – Ricerca e Sviluppo
Sviluppatore Software e Firmware per Macchinari Industriali
Coinvolto nelle mansioni, in ambito elettronico ed informatico, per quanto riguarda l’ideazione, 
lo sviluppo, il testing e l’installazione dei macchinari industriali.
L’attività può essere divisa nei seguenti settori:

 Software
◦ Programmazione in  C++ dei software a bordo dei macchinari
◦ Co-Gestione degli algoritmi di Intelligenza Artificiale dei macchinari
◦ Analisi di Immagini con librerie OpenCV
◦ Programmazione C++ dei PLC di controllo
◦ Programmazione Python per l’analisi dei dati nell’abito degli studi preliminari

sugli impianti o relativamente all’individuazione delle criticità
◦ Design e sviluppo degli HMI
◦ Configurazione di PC Linux

 Elettrica ed Elettronica
◦ Contributo attivo sulla parte elettrica ed elettronica del macchinario col

progettista elettrico ai fini di uno sviluppo del progetto collettivo
◦ Gestione della parte LASER
◦ Debugging e Analisi delle componenti del macchinario anche tramite strumenti

da banco o oscilloscopi
 Meccanica

◦ Contributo attivo sulla parte meccanica del macchinario col progettista
meccanico ai fini di uno sviluppo del progetto collettivo

◦ Scelta della sensoristica necessaria al macchinario
 Commerciale

◦ Gestione dei rapporti col cliente nei settori di mia competenza ai fini di una
progettazione su misura e di una gestione delle problematiche indicate

Attività per impianto:
 Distensore per Cuoio e Materiale Tessile (giugno 2024 – In corso, relativo alla mia

tesi magistrale presso UniFI, relatori Bocchi L. e Pugi L.)
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◦ Ideazione della struttura e dei blocchi di funzionamento di un macchinario per
l’individuazione e la distensione di pieghe in cuoio o materiale tessile che possa
essere utilizzato come un inseritore per impianti industriali

◦ Sviluppo del software in ambiente ROS2 C++ per l’analisi di immagini 3D,
elaborazione, calcolo della distensione tramite algoritmi di ottimizzazione e
attuazione della distensione

◦ Ideazione di un sistema in grado di risolvere la problematica del troppo attrito nel
trasporto di materiale tramite aria compressa

◦ Validazione statistica dei risultati
 Impianto di Rifilo Pelli Rasate (insidetechsrl.com/portfolio/portfolio-04.html)

◦ Ideazione e sviluppo del primo algoritmo relativo al calcolo di un rifilo intelligente
sul materiale conciario

◦ co-ideazione e sviluppo dell’algoritmo definitivo relativo al rifilo intelligente
◦ gestione dell’addestramento della rete neurale per l’identificazione dei difetti

tramite le immagini acquisite
◦ setup e configurazione dei computer industriali Linux
◦ programmazione e temporizzazione dei PLC al fine del controllo dei motori e

dell’interfacciamento con la sensoristica
◦ sviluppo dell’HMI
◦ gestione della parte di interfacciamento con il sistema LASER
◦ Installazione e gestione delle criticità presso il cliente finale

 Impianto per il prelievo ed il trasporto del materiale conciario
◦ Ideazione e scrittura del software di controllo basato su macchina a stati
◦ Sviluppo del firmware dei plc per il controllo motori
◦ gestione della sensoristica con particolare attenzione alla parte pneumatica
◦ fine tuning presso il cliente finale ed implementazione delle modifiche richieste
◦ Ruolo attivo nell’ideazione di soluzioni relative alla struttura dell’impianto ai fini

della risoluzione di problematiche dell’impianto
 Attività di installazione e debugging per altri impianti minori

• Date (da – a)  SETTEMBRE 2016 – IN CORSO

• Nome e indirizzo del datore di
lavoro

Terza Cultura Soc. Coop. già SpinOff UniFI
Via Madonna del Piano, 6, c/o Incubatore Universitario Fiorentino, 50019 – Sesto Fiorentino 
(FI)

• Tipo di azienda o settore Divulgazione della Cultura Scientifica
• Tipo di impiego Divulgatore della Cultura Scientifica

• Principali mansioni e responsabilità Divulgatore Scientifico presso scuole, biblioteche e per eventi privati nei seguenti settori:
 Robotica Educativa per bambini, ragazzi ed adulti
 Energia, per scuole superiori
 Fisica dell’Elettromagnetismo per le scuole superiori
 Stampa 3D, Taglio Laser e Scanner 3D per insegnanti delle scuole superiori
 Robotica nella Protezione Civile per adulti

Ideazione e Realizzazione di progetti didattici.
Realizzazione di sussidi didattici.
Formazione insegnanti.

Sussidi Realizzati:
 “Otto Brevi Lezioni di Elettromagnetismo”, Insieme di 8 video riguardanti la

divulgazione scientifica nell’ambito dell’elettromagnetismo. Realizzati nel periodo
della didattica a distanza per aiutare gli studenti delle superiori nella comprensione di
alcuni fenomeni fisici. (www.youtube.com/playlist?
list=PL9DzmI5yZAHyOo4GcLtp5etXocRpTLacd)

 “AR Sandbox”, Progettazione e realizzazione di uno strumento didattico di Realtà
Aumentata per la visualizzazione in tempo reale delle curve di livello di una vasca di
sabbia. Design della struttura, installazione e configurazione.

 “RodoBot” (Falorni Martino, Palma Sofia), Vincitore di borsa di studio per il
concorso di Terza Cultura “Formarsi per Formare”. Ideazione e realizzazione di un
robot mobile che fosse capace di muoversi di moto rettilineo uniforme, uniformemente
accelerato, circolare uniforme, parabolico ed armonico
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ISTRUZIONE E FORMAZIONE

• Date (da – a) Dicembre 2021 – Dicembre 2024
• Nome e tipo di istituto di istruzione

o formazione
Università degli Studi di Firenze

• Principali materie / abilità
professionali oggetto dello studio

Tesi Magistrale dal titolo: Sistema automatico per l’individuazione e la distensione di 
pieghe nel cuoio e nel materiale tessile. (Relatori Bocchi L., Pugi L.)

Progetti relativi ad esami universitari:
 Replica funzionante del Robot Sferico BB8 dal film Guerre Stellari (Esame

Laboratorio di Automatica, Prof Basso M.)
◦ Design e stampa 3D dei componenti interni del Robot
◦ Scelta della sensoristica e realizzazione del circuito elettrico su perfboard
◦ Analisi dei segnali dei sensori
◦ Programmazione in ambiente Matlab Simulink per il controllo dei movimentii
◦ Realizzazione di un video dimostrativo (www.youtube.com/watch?

v=LbQrJQIPuXo)
 Sviluppo in ambiente ROS2 di un sistema di controllo multi-robot (Esame

Sistemi Multiagente e Controllo su Rete, Prof Battistelli G., Tesi P.)
◦ Lettura ed analisi di un articolo di letteratura scientifica
◦ Programmazione in ambiente ROS per la simulazione del controllo di un sistema

di robot mobili di tipo Differential Drive

Materie Principali:
 Progettazione ed Analisi avanzate di un sistema di controllo
 Programmazione Real Time e Macchine a Stati
 Utilizzo di Software di Analisi (Matlab, Simulink)
 Conoscenza dei vari tipi di Motori Elettrici e delle loro Attuazioni
 Conoscenze di base di trasmissioni meccaniche, impianti pneumatici, idraulici ed

oleodinamici
 Analisi di immagini
 ROS
 Cinematica e Controllo di Robot Mobili
 Navigazione di Robot Mobili
 Robotica Industriale
 Robotica Marina e Sottomarina
 SLAM, Teoria dei Grafi, Mappatura tramite Robot, Sistemi distribuiti e Controllo su

Rete

• Qualifica conseguita Laurea Magistrale in Ingegneria Elettrica e dell’Automazione (106/110)
• Livello nella classificazione

nazionale (se pertinente)
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• Date (da – a) Settembre 2018 – Dicembre 2021
• Nome e tipo di istituto di istruzione

o formazione
Università degli Studi di Firenze

• Principali materie / abilità
professionali oggetto dello studio

Tesi Triennale dal titolo: Progettazione e Realizzazione di Moduli Elettronici per il Controllo 
di un Perfusore Normotermico. (Relatori Bocchi L., Corvi A.)

Materie Principali:
 Analisi Matematica
 Fisica
 Geometria
 Elettrotecnica
 Elettronica
 Controllo di Sistemi
 Controllo Qualità
 Analisi di Segnali a tempo continuo e discreto
 Programmazione C++ e Python

• Qualifica conseguita Laurea in Ingegneria Elettronica e delle Telecomunicazioni – Curriculum Automazione (110/110 
e Lode)

• Livello nella classificazione
nazionale (se pertinente)

CAPACITÀ E COMPETENZE 
PERSONALI

Acquisite nel corso della vita e della 
carriera ma non necessariamente 

riconosciute da certificati e diplomi 
ufficiali.

MADRELINGUA Italiano

ALTRE LINGUA

Inglese
• Capacità di lettura Eccellente

• Capacità di scrittura Buono
• Capacità di espressione orale Buono

CAPACITÀ E COMPETENZE
RELAZIONALI

Vivere e lavorare con altre persone, in 
ambiente multiculturale, occupando 

posti in cui la comunicazione è 
importante e in situazioni in cui è 

essenziale lavorare in squadra (ad es. 
cultura e sport), ecc.

Capacità relazionali relative al lavoro in team testate e migliorate nell’attività di volontariato 
come Autista Soccorritore ed operatore di Protezione Civile, nonché nell’attività sportiva del 
Karate e della Vela.

CAPACITÀ E COMPETENZE 
ORGANIZZATIVE

Ad es. coordinamento e 
amministrazione di persone, progetti, 

bilanci; sul posto di lavoro, in attività di 
volontariato (ad es. cultura e sport), a 

casa, ecc.

Competenze Organizzative e di Gestione delle persone acquisite nell’ambito dei seguenti ruoli:
 Vice Responsabile associativo di Protezione Civile presso Pubblica Assistenza

Fratellanza Militare di Firenze (in corso)
 Responsabile della Logistica e del Personale per le varie edizioni della regata velica

“La 100 di Montecristo”

CAPACITÀ E COMPETENZE 
TECNICHE

Con computer, attrezzature specifiche, 
macchinari, ecc.

Disegno e stampa 3D, disegno di circuiti elettrici e PCB, saldatura a stagno, acquisite 
nell’ambito dello sviluppo autonomo di piccoli progetti personali.
Lavorazione del legno

CAPACITÀ E COMPETENZE Realizzazione e montaggio di video, acquisite nel corso degli anni.

Pagina 4 - Curriculum vitae di
Falorni Martino



ARTISTICHE
Musica, scrittura, disegno ecc.

ALTRE CAPACITÀ E COMPETENZE
Competenze non precedentemente 

indicate.

Corso Antincendio Rischio Medio
Soccorritore Livello Avanzato
Operatore DAE Sanitario
Autista Soccorritore
Patentino per taglio a terra con Motosega

PATENTE O PATENTI A2, B

ULTERIORI INFORMAZIONI -

ALLEGATI -
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